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Esta guia se aplica al tracker telematico ADM P50 (en adelante, «dispositivo» o «rastreador»),
determina el orden de su funcionamiento y también contiene una descripcidén del funcionamiento
del rastreador y su gestion.

La instalaciéon y configuracion del rastreador deben ser realizadas por especialistas
cualificados para garantizar su correcto funcionamiento. Para una aplicacion satisfactoria del
rastreador, es necesario familiarizarse con el principio de funcionamiento de todo el sistema de
monitorizacion y comprender la finalidad de todos sus componentes por separado. Por lo tanto, se
recomienda familiarizarse con los fundamentos del funcionamiento de los sistemas globales de
navegacion por satélite GLONASS y GPS, las comunicaciones GSM/LTE, las caracteristicas de la

transferencia de datos a través de mensajes de texto cortos (SMS), GPRS e Internet.
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1 Finalidad y funcion

El rastreador ADM P50 consta de un microcontrolador, una memoria no volatil, un moédulo
GLONASS/GPS, un médulo GSM/GPRS (médulo GSM/GPRS/LTE en ADM P50 LTE), un

acelerometro, un boton de alarma y un sensor de apertura de la carcasa.

Imagen 1: Vista general del ADM P50

El médulo GLONASS/GPS sirve para recibir sefiales de los satélites GLONASS/GPS y
determinar las coordenadas geograficas de la ubicacién (latitud, longitud y altitud), asi como la
hora exacta (GMT), la velocidad y la direcciéon de movimiento.

El médulo GSM/GPRS (médulo GSM/GPRS/LTE en ADM P50 LTE) establece y admite la
conexion TCP/IP saliente, transmitiendo periédicamente paquetes de informacién a un servidor
dedicado con una direccion IP estatica o un nombre de dominio, y también recibe y envia mensajes

SMS mediante la tecnologia de transmision de datos por paquetes GPRS/LTE.

El acelerdmetro se utiliza para determinar el nivel de vibracion, que gestiona el cambio de
las funciones de ahorro de energia en el modo automatico.

El boton de alarma «SOS» se utiliza para activar un mecanismo para enviar un mensaje SMS
y enviar un paquete de informacién con la bandera de alarma al servidor.

Después de encenderse, el rastreador recibe informacion de los satélites del sistema
GLONASS/GPS, determina su ubicacion, velocidad y hora, y establece una conexiéon con el
servidor. Una vez establecida la conexion, el rastreador transmite los datos acumulados con una

frecuencia determinada al servidor dedicado, desde donde se pueden recibir a través de Internet
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para su posterior analisis y procesamiento con el software correspondiente en ordenadores
personales y otros dispositivos informaticos compatibles.

En caso de ausencia de conexiéon con el servidor, el rastreador escribe paquetes de
informacion en la memoria no volatil y, cuando aparece la conexion, los transmite.

Dependiendo del modo de funcionamiento seleccionado, es posible realizar las funciones de
un rastreador de automoviles, un rastreador personal o una baliza (marcador). El rastreador se
puede utilizar para rastrear la ubicacién de cualquier objeto mévil o fijo: vehiculo, carga, persona,
animal, etc.
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2 Especificaciones técnicas

El ADM P50 solo se puede utilizar en redes GSM. El ADM P50 LTE se puede utilizar tanto en
redes GSM como LTE

2.1 Especificaciones técnicas del ADM P50
* Receptor GLONASS/GPS:
rangos de frecuencia: GLONASS — L1 (codigo CT), GPS — L1 (cédigo C/A);
sensibilidad de arranque en frio/seguimiento: —149 dBm/-167 dBm;
numero de canales de seguimiento/captura: 33/99;
precision en la determinacion de las coordenadas, el 95 % de las veces, no inferior a: 3 m.
« Estandar de comunicacion: GSM 850/900/1800/1900, GPRS Multi-slot Clase 12/10.
» Potencia del transmisor GSM: 2 W.
* Numero de tarjetas SIM: 2.
» Tipo de acelerémetro: digital, triaxial.
+ Botdn de alarma.
» Senal de vibracion.
» Sensor de apertura de la carcasa;
» Bateria Li-Po: capacidad 3300 mAh (11,1 W*h), peso 60 g.
* Numero de entradas almacenables sobre la ruta: 100 000.
* Interfaz de conexion inalambrica: Bluetooth Low Energy
* Interfaz de comunicacion con el PC: USB Type-C.
« Temperatura de funcionamiento en modo de descarga de la bateria: — 20..+60 °C.
+ Temperatura de funcionamiento en modo de carga de bateria: 0..+45 °C.
+ Consumo maximo de corriente en modo de carga: hasta 1 A.
» Voltaje del cargador: 5 V.
* Protocolo de transferencia de datos: ADM, EGTS.
* Dimensiones: 89 x 56 x 25 mm.

* Peso: no mas de 125 g.

2.2 Especificaciones técnicas del ADM P50 LTE

* Receptor GLONASS/GPS/QZSS/SBAS:
Chipset: BK1661
rangos de frecuencia: GLONASS - L1 (codigo CT), GPS —L1 (C/A.L1C), QZSS - L1 (C/A.L1C);
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sensibilidad de arranque en frio/seguimiento: — 148 dBm/- 167 dBm;
precision en la determinacién de las coordenadas, el 95 % de las veces, no inferior a: 3 m;
Duracion del arranque en frio: 28 s. con un nivel de sefial de al menos — 130dBm
Duracion del arranque en caliente: 1 s. con un nivel de sefial de al menos — 130dBm
Canales de seguimiento: 120
+ Estandar de comunicacion: GSM/GPRS/LTE;
+ Rango de frecuencia GSM(E, L): 850/900/1800/1900 MHz.
» Categoria LTE: Cat1
» Rango de frecuencia LTE(E): FDD: B1/B3/B5/B7/B8/B20/B28;
+ Rango de frecuencia LTE(L): FDD: B2/B3/B4/B5/B7/B8/B28/B66;
+ Clase de potencia del transmisor (potencia del transmisor):
— GSM850/900: 4 (2 W);
— GSM1800/1900: 1 (1 W),
— LTE FDD: 3 (0,25 W),
* Numero de tarjetas SIM, factor de forma: 2, nano-SIM (4FF);
» Tipo de acelerémetro: digital, triaxial;
 Botdn de alarma;
» Sefial de vibracion;
» Sensor de apertura de la carcasa;
» Bateria Li-Po: capacidad 3300 mAh (11,1 W*h), peso 60 g;
 Numero de entradas almacenables sobre la ruta: 100 000;
» Interfaz de conexidn inaldmbrica: Bluetooth Low Energy;
* Interfaz de comunicacion con PC: USB tipo C.
« Temperatura de funcionamiento en modo de descarga de la bateria: — 20..+60 °C;
» Temperatura de funcionamiento en modo de carga de bateria: 0..+45 °C;
+ Consumo maximo de corriente en modo de carga: hasta 1 A;
» Voltaje del cargador: 5 V;
* Protocolo de transferencia de datos: ADM, EGTS;
* Dimensiones: 89 x 56 x 25 mm;
* Peso: nomas de 130 g.

3 Encendido y apagado

3.1 Encendido y apagado con el botén de encendido

Para encender el rastreador, mantenga pulsado el boton de encendido durante al menos tres
segundos. Cuando los tres LED empiecen a brillar, puede soltar el botén. Los LED azul y verde se

apagaran, y el LED rojo producira una serie de destellos segun el nivel de carga de la bateria
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(consulte la seccion «Indicacién» — «Determinacién del nivel de carga de la bateria»). El rastreador

se ha encendido.

Para apagar el rastreador, mantenga pulsado el botén de encendido. Cuando se pulsa el
boton, los tres LED se iluminan y, tras 3 segundos, se apagan. Suelte el botdn. El rastreador se

ha apagado.

3.2 Cargade la bateria

La bateria se carga mediante un cargador USB con una salida con un voltaje que no

supere los 5 V. El proceso de carga esta controlado por un controlador integrado.

* El proceso de carga se inicia automaticamente cuando se conecta el cargador o el PC.

« El dispositivo puede estar encendido o apagado durante el proceso de carga.

* Duracion de la carga completa a una temperatura de 15-40 °C: 3-3,5 horas.

» Temperatura ambiente recomendada durante la carga de la bateria: 20-30 °C.

» Temperatura ambiente permitida durante la carga de la bateria: 10-40 °C.

» Cuando la temperatura del dispositivo es inferior a 10 °C o superior a 45 °C, el proceso de

carga se ralentiza o se detiene.

3.3 Encendido automatico con la conexién del cargador

Si esta funcion esta activada, el rastreador se enciende automaticamente cuando se conecta
a un cargador o a un ordenador personal. El encendido ocurre independientemente de como se
haya producido la desactivacion, ya sea mediante el boton de encendido o porque la bateria esté
completamente descargada. Por defecto, esta funcion esta desactivada.

La configuracion se realiza utilizando el configurador a través de la interfaz USB, o de forma

remota, enviando comandos a través de GPRS o SMS.

PENU X

X=0 - encendido automatico desactivado.

X=1 - encendido automatico habilitado.
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3.4 Bloqueo del botén de encendido
Si se activa esta funcion, no es posible desactivar el rastreador con el botén de encendido.

Aun asi, sigue siendo posible encender el rastreador y determinar el nivel de carga de la bateria.
Por defecto, el bloqueo esta desactivado.

La configuracion se realiza utilizando el configurador a través de la interfaz USB, o de forma
remota, enviando comandos a través de GPRS o SMS.

POFF X

X=0 - botén de encendido desbloqueado.
X=1 - botdn de encendido bloqueado.

Para desactivar el rastreador con el botén, debe desactivar el bloqueo del
botdn de encendido.

3.5 Apagado remoto mediante comando

Si es necesario apagar el dispositivo de forma remota, enviele el comando OFF por
cualquier medio disponible. Desactivar el dispositivo con este comando equivale a desactivar el
boton.

Después de apagar el dispositivo, sera imposible encenderlo de forma remota, solo

se podra hacer mediante el botén.

4 Indicaciones

4.1 LED verde: estado del modulo GLONASS/GPS

parpadea tres veces durante el periodo: el médulo GLONASS/GPS esta encendido,
pero aun no hay datos del mismo;

parpadea dos veces durante el periodo: hay datos del médulo GLONASS/GPS, pero los
datos no son validos;

parpadea una vez durante el periodo: hay datos del médulo GLONASS/GPS vy los datos
son validos;

no parpadea: el médulo GLONASS/GPS esta apagado o el dispositivo esta en estado de
reposo.

En el modo baliza, el LED no se enciende independientemente del estado del médulo
GLONASS/GPS durante el estado de suspension

10
Neomatica. LLC. Rastreador ADM P50 GLONASS / GPS. Rev. 1.2 con fecha del 16/09/2025.



4.2 LED azul: estado del médulo GSM

parpadea tres veces durante el periodo: la red movil esta disponible, la conexién GPRS no
esta establecida, la conexion con el servidor no esta establecida.

parpadea dos veces durante el periodo: la red movil esta disponible, la conexion GPRS esta
establecida, la conexion con el servidor no esta establecida;

parpadea una vez durante el periodo: la red movil esta disponible, la conexidon GPRS esta
establecida, la conexion con el servidor esta establecida;

no parpadea: el médulo GSM/GPRS esta apagado o se esta registrando en la red GSM.
También es posible en caso de que el dispositivo esté en estado de reposo.

En el modo baliza, el LED no se enciende independientemente del estado del mdédulo GSM
durante el estado de suspension.

4.3 LED rojo: estado del proceso de carga de la bateria

El LED parpadea una vez por segundo: cargando.

LED encendido de forma permanente: carga completada.

El LED parpadea mas de una vez por segundo: el proceso de carga se ha completado de
forma andmala. Esto puede ocurrir si la temperatura del dispositivo ha superado los limites
permitidos o si se ha superado el tiempo de carga del dispositivo.

ElI LED no se enciende: no hay alimentacion externa. Esto puede ocurrir si el cable USB no
esta conectado o si no hay contacto en el conector USB.

4.4 Determinacién del nivel de carga de la bateria

Para determinar el nivel de carga de la bateria, pulse brevemente el botén de encendido. A
continuacion, el LED rojo parpadeara varias veces, cuyo numero correspondera al nivel de
carga de la bateria:

e tres parpadeos: nivel maximo de carga;
¢ dos destellos: nivel de carga medio;

¢ un parpadeo: nivel de carga bajo, es necesario cargar la bateria.
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5 Ajustes del rastreador

5.1 Conexién al configurador ADM
Para conectar el rastreador A a un ordenador personal mediante USB, debe hacer lo siguiente:

1) Descargar el programa ADM Configurator version 2.4.3 o posterior (disponible

para su descarga en el sitio web http://neomatica.com);

2)  Cambie el configurador ADM al modo de conexion USB. Para ello, debe
seleccionar el modo de conexion del dispositivo haciendo clic en el icono USB

situado en la esquina superior izquierda del configurador ADM, como se muestra

ADM CONFIGURATOR 3.4.1

(- NEYRC=

Esperando la conexion del dispositivo

Captura de pantalla 1. Seleccion del método de conexion

3) Alimente el rastreador;

4)  Conecte el cable USB al PC;

5)  En unos segundos se establecera la conexion;

6) Sise ha establecido una contrasefia distinta de «0», introduzcala. Si no hay

contrasefia, se abrird una ventana de configuracion.
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5.2 Configuracién mediante comandos
El rastreador se gestiona mediante comandos enviados por SMS o GPRS. La sintaxis de los
comandos es la misma para cualquier modo de transmision.

Reglas generales para escribir y enviar comandos:

solo se pueden utilizar caracteres latinos y signos de puntuacion en

los comandos;

¢ no importa si los caracteres estan en mayuscula o minuscula;

e la sintaxis de transmision de los comandos es la misma para SMS, GPRS vy Bluetooth;

e sintaxis de los comandos: «CMD X1,X2,X3», donde CMD es un comando y X1..X3 son
parametros de los comandos;

e los comandos se separan con un ESPACIO. Los comandos se separan con un ESPACIO.
Los parametros se separan con comas, excepto en el comando DNO, cuyos parametros se
separan con dos puntos;

Al recibir un comando, el rastreador lo ejecuta y envia una respuesta.

Si los parametros del comando superan el rango aceptable, el rastreador los cambia por los
valores aceptables mas cercanos. Si no es posible cambiar los parametros o estos no son
suficientes, el rastreador respondera con un mensaje de error. Un comando sin parametros
devuelve la configuracion actual.

En respuesta a un comando desconocido (mal escrito), se envia un mensaje de error de
«comando desconocidoy.

Recomendacion: Se pueden afadir comandos durante el desarrollo del firmware del
dispositivo. Si recibe un error sobre un comando desconocido, a veces es necesario actualizar el
firmware del dispositivo para resolver este problema.

e Envio de comandos mediante ADM Configurator

Para enviar comandos a través de USB, debe utilizar ADM Configurator. Si anteriormente el
rastreador en configuracion tenia una contrasefa diferente de 0, ADM Configurator le pedira la
contrasena.

e Envio de comandos mediante SMS

Para gestionar el rastreador mediante SMS, es necesario enviar el comando SMS «ADD ME
O» al numero de la tarjeta SIM instalada en el rastreador, donde 0 (cero) es la contrasefia
predeterminada (si se ha cambiado la contrasefa, debe introducirla en lugar de 0). El numero de
teléfono desde el que se envié este comando quedara autorizado en el rastreador. La autorizacion
se realiza una sola vez, después el rastreador guarda el numero de teléfono en una memoria no
volatil durante toda la vida util del servicio. La cantidad maxima de niumeros de teléfono guardados
es 4. Al restablecer la configuraciéon de fabrica se borran todos los numeros de teléfono.

¢ Envio de comandos mediante conexién TCP
13
Neomatica. LLC. Rastreador ADM P50 GLONASS / GPS. Rev. 1.2 con fecha del 16/09/2025.



Para configurar a través de GPRS, no se requiere autorizacion. El rastreador recibe los

comandos del servidor a través de una conexion TCP que se utiliza para la transmision de datos.

5.3 Ajustes principales

5.3.1 Ajustes de la tarjeta SIM
Introduzca los parametros del nombre del punto de acceso (APN) en la interfaz grafica del
configurador ADM para las tarjetas SIM instaladas o utilice los comandos SETGPRSO y

SETGPRS1, el ultimo digito del nombre del comando corresponde al numero de teléfono de la
tarjeta SIM del titular.

Si la tarjeta o tarjetas SIM instaladas tienen habilitado el codigo PIN, introduzca este codigo

PIN en la interfaz grafica del configurador ADM o utilice los comandos PINO y PIN1, el ultimo digito

del nombre del comando corresponde al numero de teléfono de la tarjeta SIM del titular.
ADM CONFIGURATOR 2.4.1

= B8 X
Hora UTC: | 10.10.2025 02:31:18 GLOMNASS: 10
e ? O
N Eo MA I I‘ A Latitud: | 57.993834 Q GPS: 10
Longitud: | 56.254147 GSM: - &
Dispositive: | AdmP50 LTE
_ 0oy b o
Firmware: | 0x0D £ Historia...
I - .
Configuracion o
Operador preestablecido: Operador preestablecido: | & Beeline A
APN: m2m.beeline.ru APN: m2m.beeline.ru
Iniciar sesidn: beeling Iniciar sesién: besline
Contrasefia: beeling Contrasefia: besline
PIMN: ngrese el Pl ENTRAR  BORRAR PIN: ngrese 2l PIl | ENTRAR = BORRAR
Modo de operacion celular: | Automdticamente - Modo de operacion celular: | Autométicamente -

PRIORIDAD

SIMO SIM1

s 3 -

|

Ll GLL!

Prioridad $IM: | Sin prioridad -
vl
L H i * Archivo: | Abrir archivo de configuracién o ingresar la ruta 2 d "‘
Abrir archivo de Guardar Leer Aplicar

configuracion  configuracion  configuracion  configuracion

Reiniciar Reseteode  Limpiar
en archivo

fabrica  almacenaje

Captura de pantalla 2. Configurador ADM / Ajustes de la tarjeta SIM

Este codigo PIN se introducira automaticamente cada vez que sea necesaria la inicializacion

de la tarjeta SIM.

Es posible seleccionar una tarjeta SIM prioritaria cuando se utilizan dos tarjetas SIM. Si se
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establece la prioridad, el rastreador que se conecta al servidor utilizando una tarjeta SIM no
prioritaria funcionara a través de ella durante 30 minutos, luego cambiara a la prioritaria y, si se
establece la conexion con el servidor, funcionara a través de ella sin limite de tiempo. La prioridad
se establece en la interfaz grafica del configurador ADM o mediante el comando SIMPRIORITY.
Por defecto, la prioridad no esta establecida.
Configuracion mediante comandos:
* Punto de acceso
SETGPRSO0 punto de acceso,nombre de usuario,contrasena: configuracion del punto de
acceso SIMO;
SETGPRS1 punto de acceso,nombre de usuario,contrasena: configuracion del punto de
acceso SIM1;
si no hay nombre de usuario ni contrasefia, se deben colocar dos comas en su lugar:
SETGPRSO0 punto de acceso,,
e Codigo PIN
PINO XXXX configuracion del cédigo PIN de SIMO;
PIN1 XXXX configuracion del cédigo PIN de SIM1;
XXXX = cddigo PIN;
PINO 0000: borrar el codigo PIN.
e Prioridad de las tarjetas SIM

SIMPRIORITY X
X =0 - sin prioridad.

X =1 — prioridad SIMO.
X =2 — prioridad SIM1.
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5.3.2 Configuracién del tipo de red (solo modificacion ADM P50 LTE)

Para ADM P50 LTE, es posible seleccionar el tipo de red en la que se prevé que funcione el
dispositivo. De forma predeterminada, se establece el modo de seleccién automatica del tipo de
red, con la seleccién de la mejor disponible. Si es necesario trabajar solo en lared GSM o LTE, es

necesario seleccionar el modo adecuado.

Configuracion mediante comando:

NET X,Y

X=0 - configuracion del tipo de red para SIMO.
X=1 - configuracion del tipo de red para SIM1.
Y=0 - seleccién automatica del tipo de red.
Y=1 -solo GSM.

Y=2 - solo LTE.

5.3.3 Configuracién de la conexién al servidor

En la ventana Configuracion\Servidor (Figura 3), introduzca la direccién, el puerto y
seleccione el protocolo de transferencia de datos.

Se admiten direcciones en formato IP y nombre de dominio.
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ADM CONFIGURATCR 3.4.1 - B %

HoraUTC: | 1002025093232 | GLONASS: 10 B 2?2 O
N EO M A I I‘ A Latitud:  57.995834 Q e 10
Longitud: | 56254147 GsM: .

Dispositive: | AdmP50 LTE

0o b o

Firmware: | 0xOD & Historia...
Servidor
l Configuracién J
SERVIDOR
Servidor preestablecido: Neomatica v
Direccidn: www.test.neomatica.ru
Puerto: 12301
Protocole: ADM -

TRANSMITIENDO BLOQUES DE DATOS

Caja negra dinamica
Este dispaositive admite |a funcién de caja negra dindmica (DEB). Significa que después de cambiar la configuracién del
bloque de datos de transmisidn y aplicar la configuracion, la caja negra se formateard de acuerdo con la configuracién.
Esta caracteristica permite almacenar sdlo los blogues de datos que desee. Por lo tanto, se aumentara la capacidad de la
caja negra.

Datos de navegacion
LBS
Combustible

Parametros adicionales

Qi

Salidas, estados discretos Off
Sensores BLE ADM Off -
- H i * Archivo: | Abrir archivo de configuracién o ingresar la ruta 'Q‘ d ‘-
Abrir archivo de Guardar Leer Aplicar Reiniciar Reseteode  Limpiar
configuracion  configuracién configuracién  configuracion fabrica  almacenaje
en archivo
Captura de pantalla 3. Configurador ADM / Configuracién del
servidor
Configuracion mediante comandos:
Configurar direccién del servidor
Ejemplo de introduccion de la direccion 111.222.333.444 y el puerto 55555:
SETHOSTO0 111.222.333.444:55555
Ejemplo de introduccién de la direccion www.test.neomatica.ru:12301
SETHOSTO0 www.test.neomatica.ru:12301
Configuracion del protocolo de datos: SETPROTOCOLO X
X =0 - Protocolo ADM
X =1 - Protocolo EGTS
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5.3.4 Configuracion de la transmision de datos

Los datos transmitidos desde el dispositivo al servidor se dividen en bloques. Habilite la

transmision de los bloques de datos necesarios. Se recomienda deshabilitar los bloques de datos

no utilizados para reducir el consumo de trafico. La configuracion de los bloques de datos
transmitidos se realiza en la ventana Configuracién\Servidor (véase la figura 3).

Configuracion mediante comandos:
PROTOCOL X

X — mascara de bits

La correspondencia de los bloques de datos con los valores del parametro del comando
PROTOCOL se indica en la tabla. Si se van a incluir varios bloques de datos, el parametro X se
calcula mediante suma.

Por ejemplo, incluimos la transmision de los bloques de datos «principal», «adicional» y
«etiquetas ADM34»: datos principales (0) + datos adicionales (8) + Sensores BLE (4096)
= PROTOCOL 4104

Tabla 1. Valores de los parametros principales del comando PROTOCOL

Valor del
Nombre del paquete de datos i
parametro
. NAVIGATION DATA

Datos principales 0
Salidas, eventos en entradas OUTS 4
Datos adicionales IN_A 8
LBS LBS 16
Sensores de nivel de combustible FUEL 32
Sensores BLE ADM3X 4096
Etiquetas BLE ADM34 BEACON2 32768

5.3.5 Datos adicionales

El bloque de datos «Datos adicionales» se utiliza para transmitir los siguientes parametros:

* AINO: Temperatura dentro del recinto;

Neomatica. LLC. Rastreador ADM P50 GLONASS / GPS. Rev. 1.2 con fecha del 16/09/2025.
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» AIN1: Porcentaje de carga de la bateria;

» AIN2: Porcentaje de intensidad de la sefial de la red movil;

En la mayoria de las plataformas de monitorizacion, los valores entrantes en estos campos
se dividen por 1000. En este caso, se debe aplicar la operacion de multiplicacion por 1000 para
convertir los valores a su forma normal.

6 Modos de funcionamiento

El dispositivo puede funcionar en uno de dos modos principales: modo baliza o modo
rastreador, asi como cambiar entre estos modos automaticamente en el modo «Hybrid». Los
parametros de funcionamiento de estos modos son independientes; se pueden configurar
simultaneamente.

De forma predeterminada, la configuracion del modo se puede utilizar sin modificaciones. El
modo «Rastreador» esta configurado de forma predeterminada.

El modo de funcionamiento se selecciona en la ventana Configuracion/Dispositivo del

configurador (figura 4).

ADM CONFIGURATOR 2.4.1 - O X

HoraUTC: | 10.10.20250933:28  GLONASS: 10 B 2?2 O
NEOMAI I‘ A Latitud: | 57.995834 Qoo

Longitud: | 56.254147 GSM: . %

Dispositive: = AdmP50 LTE

. OF®mw «
Firmware: | 0x0D & Historia...
Dispositivo

0 Configuracion
GENERAL CONFIGURACION DE MODO ESTATICO PROFUNDC @)

Mombre del dispositive: | AdmP50 [TE | Mods estitico profundo  Desactivado -
.- e s ot Tiempo para pasar .
Mueva contrasefia: ) grese la nueva confrasefia X ol oo cettion profunde: min.
Confirma la contrasefia: | Repite la nueva contrasefia X
CAMEIAR
Modo de dispositivo: €  Rastreador ~
Encendido automatico USB: ) - Off AHORROS DE LA BATERIA
El botén de apagado ests . ,
prohibido: o = o Limite de carga: o B==| o

NUMEROS DE TELEFONO AUTORIZADOS €D FIRMWARE ACTUALIZACION

Lista de nimeros de teléfono: =+ @ Atencidn: necesita un archivo de firmware para
actualizar el dispositivo

Puede conectarse con el fabricante del dispositive o su proveedor para
obtener el archivo de firmware. Utilice solo el archivo de firmware
especificado para su dispositivo. Si no, su dispesitive puede romperse,

Firmware actualizacién . #

L4 H + T Archive: | Abrir archivo de configuracién o ingresar la ruta 2 L <
Abrir archiva de Guardar Leer Aplicar Reiniciar Resetzode  Limpiar
configuracién  configuracién configuracion configuracian fibrica  almacenaje
en archivo

Captura de pantalla 4. Configurador ADM / Ajustes del dispositivo
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Configuracion mediante comandos:

DMODE X
X=0 — Modo baliza;

X=1 — Modo rastreador;

X=2 — Modo hibrido.
6.1 Modo baliza

En el modo baliza, el dispositivo se encuentra periodicamente en estado activo y realiza
determinadas acciones, tales como: determinar coordenadas, esperar y procesar SMS entrantes,
entre otras. Entre estados de actividad, el rastreador se encuentra en estado de reposo (ahorro de

energia).

. tiempo minimo de actividad - el tiempo durante el cual se garantiza que el dispositivo estara
en estado activo, incluso si se han realizado todas las acciones necesarias. Este tiempo

permite esperar un SMIS entarte que

Contenga el Comando’ Tiempao minimeo de actividad: | 120 s. 6

Tiempo maximeo de actividad: | 420 s. 6

. Tiempo maximo de actividad - este Ubicacién: @)
parametro afecta a la transmision Auto .

correcta de los datos. Si el valor es

enviar los datos  correctamente | 1., e cueiio: 1800 s 0
dlsmanIFa, y un valor sobreestimado Tiempo de reposo después del error: | 600 . 6
supondra una disminucién de Ila

. . . Médula GSM: €) l Off
duracion del funcionamiento solo en

condiciones de mala recepcidon de la
sefal.

. Tiempo de reposo tras una actividad satisfactoria - tiempo durante el cual el dispositivo
permanecera en estado de reposo si se han realizado todas las acciones necesarias durante
la actividad del dispositivo.

. tiempo de reposo tras un error - el tiempo durante el cual el dispositivo permanecera en
estado de reposo si durante la actividad no se han ejecutado todas las tareas o se han
producido errores, por ejemplo, no ha sido posible establecer la conexion con el servidor.
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. estado del médulo GSM/GPRS durante el estado de reposo - este parametro determina
la posibilidad de recibir un comando SMS durante el estado de reposo;

. determinacion de coordenadas durante la actividad - este parametro determina la
necesidad de determinar las coordenadas durante la actividad y su fuente.

«Desactivado» - no se realiza la determinacién de coordenadas, el modo se utiliza para
ahorrar la maxima energia. Esto permite determinar las coordenadas solo bajo peticion. El
rastreador establece una conexion con el servidor durante el estado de activacién, pero no envia
paquetes, solo espera un comando GPRS o SMS.

«GLONASS/GPS» - la determinacion de las coordenadas solo se realiza a través del
sistema GLONASS/GPS.

«Estaciones base GSM» - la determinacion de las coordenadas se realiza Unicamente a
través de la tecnologia LBS. Este modo de determinacién de las coordenadas tiene una precision
menor que la navegacion mediante los sistemas GLONASS/GPS, pero ahorra significativamente
la energia de la bateria.

«Auto» - la seleccion de la fuente de coordenadas se realiza en modo automatico. El sistema
prioritario es GLONASS/GPS. En caso de que la intensidad de la sefal de los satélites sea baja 'y
las coordenadas no sean validas, la ubicacién se determina mediante estaciones base GSM.

La opcion recomendada es «Auto». Desactivar LBS no reduce el consumo de energia.

* Uso de una memoria interna.
Por defecto, los datos no se cargan desde la memoria interna en el modo baliza.

Solo se envian al servidor los datos generados durante la sesion de actividad actual.

Cuando se habilita la opcion de utilizar la memoria interna en el modo baliza, todos los datos
no enviados se buscaran y se cargaran durante la sesion de actividad actual.

Si hay una gran cantidad de datos en la cola de carga, la duracion de la sesion de actividad
se vera limitada por el tiempo maximo de actividad, y el resto de los datos se cargaran durante las

sesiones de actividad posteriores.

* Recopilacion de datos de dispositivos BLE durante el modo de reposo.
Esta funcion le permite registrar los datos recibidos de los sensores vinculados a BLE y las

etiquetas ADM34 durante el suefio sin encender el sistema de navegacion y el sistema GSM. Esto
le permite aumentar la frecuencia de actualizacién de las lecturas con un consumo de energia
moderado. En este caso, los datos se registran en la base de datos y se cargan en el servidor
durante la siguiente transicion al modo de actividad. La opcion de utilizar la memoria interna en el
modo

21
Neomatica. LLC. Rastreador ADM P50 GLONASS / GPS. Rev. 1.2 con fecha del 16/09/2025.



baliza debe estar habilitada o los datos registrados durante el suefio no se cargaran.

El “periodo de activacion BLE” es el tiempo tras el cual se encenderan el receptor y el
transmisor BLE y se recopilaran los datos de los sensores BLE. Hablando de ahorro de energia,
no se recomienda establecer una frecuencia de activacion demasiado alta. Se recomienda
seleccionar un valor de 300 segundos o mas. Si es necesario, puede configurar una activacion
cada minuto, pero no puede establecer un valor inferior a la duracidn de la recopilacion de datos.
Un aumento de la frecuencia de activacion provoca una descarga acelerada de la bateria.

La “duracién de la recopilacion de datos” es el tiempo durante el cual el receptor y el
transmisor BLE se mantendran activos. Se recomienda establecer una duracién ligeramente
superior a la frecuencia de transmisién del sensor. (Por ejemplo, el sensor ADM35 BLE transmite
cada 15 segundos de forma predeterminada). En condiciones de baja intensidad de sefial de los
dispositivos BLE o con un periodo de activacion BLE poco frecuente, es posible aumentar la
duracion de la recopilacion de datos entre 2 y 3 veces en relacion con la frecuencia de transmision

del sensor, lo que aumentara la probabilidad de recibir datos.

Configuracion mediante comandos:

BTIME X Y,Z A

X - tiempo minimo de actividad;

Y - tiempo maximo de actividad,;
Z - tiempo de reposo tras una actividad satisfactoria;

A - tiempo de reposo tras un error.
X, Y, Z, A se establecen en segundos.

BMODE X,Y,Z
X - estado del médulo GSM durante el reposo: 0 - apagado; 1 - encendido.
Y - estado del médulo GLONASS/GPS durante el modo de suspension: 0 - apagado; 1 — encendido.

Z - determinacioén de coordenadas durante la actividad:

0: desactivado;

1 — GLONASS/GPS;
2 - LBS;

3 — Automatico;

BBOX X
X =0 — memoria interna desactivada en el modo

baliza;

X =1 — memoria interna habilitada en el modo

baliza.
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TMIDDLE X,Y

X — Periodo de activacion del médulo BLE, en segundos;
Y — duracién de la recepcién de datos, en segundos.

BWAKEUP

El comando lleva a cabo un cambio extraordinario del rastreador al estado de actividad del modo
baliza. Si se pretende utilizar este comando, GSM/GPRS debe estar activado durante el modo de
suspension para garantizar la recepcion inmediata de los comandos.

6.2 Modo rastreador

El modo «Rastreador» esta disefiado para trazar la ruta con detalle. En el modo
«Rastreador», el dispositivo determina las coordenadas cada segundo. Las coordenadas
obtenidas se comprueban para verificar que cumplen los criterios de filtrado y, a continuacion, se
procesan de acuerdo con el algoritmo de trazado de rutas. Como resultado, se forman paquetes
listos para su envio. Cuando hay conexién con el servidor, los datos se envian en tiempo real. En
ausencia de conexion con el servidor, los paquetes se almacenan en una memoria no volatil
(memoria interna) y se descargan automaticamente después de establecer conexiéon con el

servidor.

En el modo «Rastreador», la prioridad es garantizar un trazado de alta calidad de la ruta. El
registro de los puntos de la ruta en movimiento se lleva a cabo de acuerdo con el algoritmo de
trazado de la ruta, y no se lleva a cabo el cumplimiento de una determinada frecuencia de puntos
de registro en movimiento.

El modo «Rastreador» contiene las funciones de ahorro de energia «fijacion de ubicacion» y
«estatica profunda». Estas funciones de ahorro de energia se activan cuando no hay movimiento
(vibracion). Si hay movimiento (vibracion), el dispositivo en modo «Rastreador» nunca cambia al
modo de ahorro de energia.

Es posible desactivar completamente todas las funciones de ahorro de energia con un
parametro de «fijacion de ubicacion». Si se desactiva la fijacion de ubicaciéon, también se
desactivara la estatica profunda. El dispositivo sera totalmente funcional en cualquier condicion, lo
que puede ser util a la hora de probar su funcionalidad. En otros casos, excepto para realizar
pruebas, no se recomienda desactivar la congelacion de coordenadas.

Por defecto, el modo Tracker esta completamente configurado y listo para su uso sin
cambios. Se ha establecido la calidad éptima de renderizado de seguimiento y se ha desactivado
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la estatica profunda.
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6.2.1 Parametros de funcionamiento del modo rastreador
ADM CONFIGURATOR 2.4.1

= 0O X
Hora UTC: | 10.10.2025 09:37:46 GLONASS: | 10 Q 2 8
N EO MA I I ‘ A Latitud: | 57.995834 Q s 0
Longitud: | 56.254147 GSM: - &
Dispositive: | AdmP50 LTE
Firmware: 0x0D 7 Historia...
Track
l Configuracion : :
PERIODO FLIACION DE UBICACION €@
Periodo dindmico: 30 5, Meodo de fijar la ubicacién: | Acelerémetro A i ]
Periodo estatico: 300 s
Establece los puntos
sclo después dela
expiracion del l Off
periodo.
CONFIGURACION DE LOS TRACKS GUARDADOS
Detalles del track
Mivel de precisién del track: D .
0 4
Modo avanzado €
d H i + Archivo: | Abrir archivo de configuracion o ingresar la ruta .Q, d i‘
Abrir archivo de Guardar Leer Aplicar Reiniciar Resetecde  Limpiar
configuracion  configuracién configuracion  configuracion fébrica  almacenaje
en archivo

Captura de pantalla 5. Configurador ADM / Ajustes de track
 Configuracion de los tracks guardados.

Es el parametro principal del algoritmo para registrar los puntos de seguimiento (trayectoria).

Se recomienda utilizar el preajuste 2, ya que proporciona un buen nivel de detalle de la pista
y tiene un consumo de energia y trafico equilibrado.

* Periodo dinamico.

Si no se cumple ninguna condicion de registro de puntos en el movimiento, el punto se
registrara después de este tiempo. Es un parametro secundario del algoritmo de registro de
puntos.

El valor recomendado es 60 segundos. No se recomienda establecer este parametro en
menos de 30 segundos.

* Periodo estatico.

Es el parametro principal del algoritmo para registrar puntos en ausencia de movimiento.

Si no se cumple ninguna condicién de registro de puntos en estado estacionario, el punto se
registrara después de este tiempo.

El valor recomendado es de 300 a 600 segundos o0 mas.
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En la mayoria de los casos, no es aconsejable establecer periodos en estacionamiento y en
movimiento inferiores a los recomendados, ya que esto conduce a un registro frecuente de puntos
de ruta innecesarios y a una disminucion significativa del tiempo de funcionamiento.

* Descripcion de los preajustes del grado de detalle de la trayectoria:

Preajuste 0. Calidad de traza satisfactoria, opciéon econdémica en términos de numero de
puntos y consumo de trafico. La calidad es suficiente para el seguimiento de la trayectoria. Mas
facil de dibujar rotaciones. No se dibujan los cambios de rumbo menores. (el nUmero esperado de
puntos por km es 2 veces menor que el preajuste 2)

Preajuste 1. Calidad normal de la ruta. Es mas facil dibujar pequefios cambios de rumbo y
giros. (el numero esperado de puntos por km es 1,3 veces menor que el preajuste 2).

Preajuste 2. Activado por defecto. Buena calidad de trazado. Esta opcién es adecuada para
la mayoria de las tareas. Es media en términos de calidad de renderizado del trazado y consumo
de trafico. Los pequenos cambios de rumbo y los giros se dibujan con suficiente detalle.

Preajuste 3. Detalles mejorados con un ligero cambio en el recorrido. (El numero esperado
de puntos por km es 1,3 veces mayor en comparacion con el preajuste 2).

Preajuste 4. Alto nivel de detalle de la pista. Detalle mejorado con un ligero cambio en el

recorrido. (EI numero previsto de puntos por km es 1,6 veces mayor que en el preajuste 2).

6.2.2 Funciones de ahorro de energia en el modo rastreador
e Fijacién de ubicacioén.

Modo de dispositivo fijo. En este modo, la ultima coordenada en el momento de entrar en
este modo se fija y todas las coordenadas posteriores se ignoran hasta que comienza el

movimiento. Esta funcién permite filtrar las «estrellas»

de la pista y reducir ligeramente el trafico.

Modo de fijar la ubicacién: | Acelerdmetro - ﬂ

e Estatica profunda.
Modo de dispositivo fijo, en el que se pueden desactivar los nodos GSM/GPRS y/o
GLONASS/GPS. Esta funcién permite ahorrar energia y aumentar la duraciéon del funcionamiento
del dispositivo.
Al seleccionar el modo «suspension total», se desactivaran GSM/GPRS y GLONASS/GPS.

En el modo «desactivado», no se realizara la transicion a la estatica profunda.
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Cuando GLONASS/GPS esta desactivado, no se calculan las coordenadas, inmediatamente
después del inicio del movimiento, el receptor de navegacién se iniciara y se reanudara el calculo
de las coordenadas.

Cuando GSM/GPRS esta desactivado, el dispositivo se desconectara del servidor y no
recibira comandos SMS; inmediatamente después del inicio del movimiento, se registrara en la
red, recibira comandos SMS y se conectara al servidor.

» Tiempo para activar el modo de estatica profunda.

El tiempo hasta la transicion al modo «estatico profundo» comienza a contarse desde el
momento en que se fijan las coordenadas. No se recomienda establecer el tiempo en menos de
3-5 minutos para evitar una transicién prematura a este modo.

* Navegacion econémica

Con la opcién activada, el consumo de energia se ajusta dinamicamente y se reduce durante
el estacionamiento y los movimientos lentos y rectos. Este modo permite aumentar el tiempo de
funcionamiento durante el movimiento inactivo. El detalle de la pista se reduce cuando se utiliza
este modo, pero se mantiene en un nivel aceptable para el seguimiento del objeto.

Este modo no esta relacionado con los ajustes de dibujo de la pista ni con los preajustes de
dibujo de la pista y ofrece un ahorro adicional de bateria.

Para obtener la maxima eficiencia energética en el modo «Rastreador», puede activar
simultdneamente las opciones de apagado GLONASS/GPS y GSM/GPRS en el modo de

navegacion estatica profunda y econémica.

Configuracion mediante comandos:

Seleccion de un ajuste preestablecido para las opciones de trazado de la ruta:

TRACKSET X

X - numero de preajuste de la configuracién de la ruta

X=0.4

La respuesta debe contener todos los parametros establecidos (el numero del preajuste
seleccionado no se muestra en la respuesta).

Ejemplo de respuesta: TRACK 4,1000,100; (1):3,5; (2):3,5; (3):3,5

El comando TRACKSET sin parametros muestra la configuracién actual de la pista (el
numero del preajuste seleccionado no se muestra en la respuesta).

Configuracion de la frecuencia de grabacién del punto.

PERIOD X,Y

X - periodo de grabacion durante el movimiento en segundos.

Y - periodo de grabacion durante el estacionamiento en segundos.

El comando PERIOD sin parametros muestra la configuracion actual.
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Configuracion de estatica profunda.
STATICPOWER X, Y X = 0.. 3 — estado en estatica profunda.

Y - tiempo en minutos tras el cual se activa el modo «Estatica profunda» en ausencia de
movimiento.

X =0 - latransicién a la estatica profunda esta desactivada

X =1 — desactivacion de GSM en estatica profunda

X =2 — desactivacion del GNSS en estado estatico profundo

X = 3 — desactivacion de GSM y GNSS en estado estatico profundo

Nota: cuando se configura de forma remota el modo estatico profundo en estado
estacionario, se recomienda configurar primero el resto de los parametros y luego configurar el
modo estatico profundo, ya que en estado estacionario puede producirse una transicion al modo
estatico profundo y el dispositivo dejara de recibir comandos, y la salida al modo de trabajo solo

se producira después del inicio del movimiento.

6.3 Modo «hibrido»

Este modo combina los modos rastreador y baliza. Mientras se mueve, el dispositivo esta en
modo rastreador y, cuando esta estacionario, cambia al modo baliza. El cambio se produce
automaticamente y el estado de movimiento o estacionario se determina en funcién de los datos
del acelerémetro integrado.

En el modo hibrido se utilizan los ajustes de los modos rastreador» y baliza.

6.4 Solicitud de un enlace con una ubicacion mediante el comando
El comando WHERE solicita un hipervinculo a Yandex.Maps o Google Maps (dependiendo
de la configuracion del dispositivo). La respuesta al comando se recibira en forma de mensaje de
texto SMS que contiene un hipervinculo con las ultimas coordenadas validas.
El proveedor de mapas se configura mediante el comando MAPS.
MAPS X

X=0 — Yandex Maps
X=1 — Google Maps
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7 Mensajes de alarma

El botén SOS, las alertas de bateria baja y la lista de numeros de alarma se configuran en el
configurador, en la ventana Configuracion/Eventos.

ADM CONFIGURATOR 3.4.1 - 0 X
Hora UTC: | 10.10.2025 09:39:38 GLOMNASS: 10 Q ? E
N EO MATI CA Latitud: 57995834 Q GP3: |10
Longitud: | 56.254147 GSM: -n .%

Dispositive: | AdmP50 LTE

(=B RN RERV/R 3

Firmware:  0x0D & Historia...

Eventos

DESCRIPCION DE EVENTOS

La alarma se produce cuando se presiona el baton SO5 o cuande el voltaje de la bateria es bajo. Después de que se produjo
la alarma al presionar el botdn SOS, el dispositivo enviard un mensaje con el texto "< nombre del dispositivo > ALARM" a los
numeres de teléfono configurados (maximo 4 nimeros). Después de que el voltaje de la bateria esté bajo, El dispositivo
enviara un SMS con "< nombre del dispositive >: BATTERY LOW", Puede configurar estos nimeros de teléfono a continuacian.

NUMEROS DE ALARMA € ALARMA: BAJO VOLTAJE DE BATERIA €}

Lista de nimeros de teléfono de alarma: <+ & Enviar SMS: Cn

Umbral de valtaje: 3550 mV.

AJUSTES DEL BOTON 505 €9
Botdn SOS: (ol on

Polaridad del botdn 50S: | Alarma al cerrar ™

l Configuracién

- H i @ Archive: | Abrir archivo de configuracidn o ingresar la ruta Q, d d“
Abrir archivo de Guardar Leer Aplicar Reiniciar Reseteode  Limpiar
configuracién  configuracién configuracién  configuracién fébrica  almacenaje

en archivo

Captura de pantalla 6: Configurador ADM/Ajustes de eventos

7.1 Lista de numeros de alarma

Se envian mensajes SMS a los numeros que figuran en esta lista cuando se producen los
siguientes eventos:

* Se activa el botén SOS

* La bateria se descarga por debajo del umbral establecido.

La lista de numeros de alarma se configura en el configurador, en la ventana
Configuracion/Eventos (captura de pantalla 6).

La lista de numeros de alarma no esta vinculada a la lista de numeros autorizados. Los
numeros afadidos a la lista de numeros de alarma no tienen acceso a la configuracion del
dispositivo.
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Configuracion de la lista de nimeros de alarma con el comando:

EVENTLIST 7xxx....: anadir el nUmero 7xxx. ... a la lista de numeros de alarma.

EVENTLIST: muestra la lista;
EVENTLIST 255: borrar la lista.

7.2 Boton «SOS»

Cuando se activa el botén «SOS», se activa el script, que incluye:

e Cambio de emergencia al modo de actividad. Si las condiciones no permiten el
calculo rapido de las coordenadas o el envio de datos en el modo baliza, el tiempo
maximo de actividad se incrementara automaticamente, pero no mas de tres veces.
Después de ejecutar el script SOS, el dispositivo vuelve a su estado normal.

e Envio de SMS a los numeros que figuran en la lista de numeros de alarma. Texto del
mensaje: «SOS Nombre del dispositivo! TIME(UTC): «Hora y fecha GMT» POS.:
«enlace con coordenadas».

e Envio de un paquete de sefal de alarma al servidor. La ejecucion del script «<SOS» no
tiene ningun efecto sobre los temporizadores de reposo del modo baliza.

El botén SOS se puede activar pulsandolo (cerrandolo) o soltandolo (abriéndolo).

El botén SOS se puede bloquear si no se prevé su uso. El bloqueo del botén puede evitar
falsas alarmas y el despertar del modo de suspension cuando se aprieta la carcasa.

El botén SOS se configura en el configurador, en la ventana Ajustes/Eventos (captura de
pantalla 6).

Configuracion mediante comandos:

Bloqueo del botén.
SOFF X

X=0 - el botén SOS esta activo;
X=1 - el boton SOS esta
blogueado.

Inversion del botén.

SOSPOL X

X=0 - se activa al pulsar el botdn (cierre),

X=1 - se activa al soltar el botdn (apertura).
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7.3 Advertencia de bateria baja

Al alcanzar el nivel de voltaje establecido en la bateria, se enviara un mensaje SMS con el
texto «nombre_del_dispositivo: battery low! a los numeros de teléfono de la lista de numeros de

alarma.

En el modo rastreador, el umbral predeterminado (3550 MV) permitira que el dispositivo
permanezca conectado durante 8 horas o mas. En el modo baliza con este umbral, la notificacién
puede ser demasiado temprana. El umbral de activacion para sus circunstancias especificas se
puede calcular de forma experimental: descargue el dispositivo con los parametros de
funcionamiento requeridos y trace un grafico de descarga de la bateria en el software de
monitorizacion.

La alerta de bateria baja se configura en el configurador de la ventana Configuracién/Eventos
(captura de pantalla 6).

La activacién de la funcién y el ajuste del nivel de voltaje critico se realizan mediante el

comando:

BATALARM XY

X=0 - funcion de alerta desactivada,
X=1 - funcién habilitada.
Y - nivel critico de voltaje de la bateria, mV.

8 Navegacion indoor

Es posible implementar el posicionamiento en interiores basandose en los datos recibidos a
través del canal de radio BLE desde las etiquetas BLE ADM34 (en adelante, la etiqueta BLE) de

dos maneras.

8.1 Transferencia de identificadores de etiquetas BLE al software de
monitorizacién

Los ID de las etiquetas BLE se envian al servidor, ordenados por intensidad de seial. El
procesamiento posterior de los identificadores de etiquetas para convertirlos en la ubicacion del
objeto debe realizarse en el software de monitorizacién (desde el lado del servidor). El software

de monitorizacion debe tener las capacidades adecuadas.

Para garantizar la transferencia de los identificadores de etiqueta al servidor, debe habilitar
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la transferencia del bloque de datos de la etiqueta BLE en la ventana Configuracion/Servidor.

8.2 Sustitucion de las coordenadas obtenidas de una satélite por las
coordenadas de la etiqueta

En este caso, el dispositivo transmite datos «normales» al servidor, lo que garantiza la
compatibilidad con el software de monitorizacion que no admite la navegacion en interiores. Las
coordenadas recibidas de la etiqueta BLE se registran en el bloque de datos principal, sustituyendo
a las coordenadas recibidas del sistema de navegacion por satélite. Las etiquetas BLE deben
preconfigurarse en consecuencia: debe seleccionarse el modo «coordenadas» y deben

especificarse la altitud, la latitud y la longitud.

No se requieren ajustes adicionales en el software de monitorizacion.
En los mensajes con coordenadas sustituidas, el numero de satélites se establece en 10+10.
Es posible utilizar ambas opciones al mismo tiempo. En este caso, tanto las coordenadas

sustituidas como los ID de las etiquetas se transmitiran al servidor.

Los ajustes de navegacion en interiores se configuran en el configurador, en la ventana

Periféricos/Bluetooth.

32
Neomatica. LLC. Rastreador ADM P50 GLONASS / GPS. Rev. 1.2 con fecha del 16/09/2025.



ADM CONFIGURATOR 3.4.1 - 0 x

Hora UTC: | 10.10.2025 02:40:50 GLONASS: | 10 # 2 g
N EO MA I I ‘ A Latitud: | 57.995834 Q s o
Longitud: | 56.254147 GSM: - &
Dispositive: | AdmP50 LTE
_ . (=R BN R
Firmware: 0x0D = Historia...
Bluetooth
. -
- . NAVEGACION EN INTERIORES
0 Periferia
Obtener el ID de la etiqueta: — On
R pl las coordenadas con las obtenidas de las etiquetas BLE: €) — On
Tipe de dispositive configurable! | Sensores BLE A
6‘] AUTOCONFIGURACION
Seleccione el radic de bisqueda del sensor:
® Buscar todo
Buscar el mas cercana (~0.5 metros alrededor)
INICIAR AUTOCONFIGURACION
Progreso de busqueda:
Sensores ADM BLE E‘g Sensores de combustible BLE E‘b
|
- H ¥ L) Archive: | Abrir archiva de configuracién o ingresar la ruta ) | £
Abrir archivo de Guardar Leer Aplicar Reiniciar Resetec de  Limpiar
configuracion  configuracidn configuracion configuracion fabrica  almacenaje
en archivo

Captura de pantalla 7. Configurador ADM/Periféricos/Ajustes de Bluetooth

Configuracion mediante comandos:
Activacion de la sustitucion de coordenadas:

INDOOR 0 - la sustitucidon de coordenadas esta desactivada.

INDOOR 1 - la sustitucion de coordenadas esta habilitada.

Activacion de la transmision de ID de etiquetas:
BEACON 0 - la recepcion de ID esta desactivada.

BEACON 1 - recepcion de ID habilitada.

9 Conexidén de sensores BLE
Hay dos formas de vincular el sensor al dispositivo: manual y automatica.

En el modo automatico, se buscan los sensores y las direcciones de todos los sensores
encontrados se registran automaticamente en celdas libres hasta que se llenan todas las celdas. El
tipo de sensor se determina automaticamente. Este método es adecuado para situaciones en las

gue solo los sensores necesarios se encuentran en el area de recepcion del dispositivo. En el modo
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manual, es necesario introducir las direcciones de cada uno de los sensores. Este método es
adecuado para situaciones en las que hay sensores activos en el area de recepcion del rastreador
gue no necesitan conectarse a este dispositivo.

El dispositivo permite vincular 3 sensores FLS y 5 sensores ADM31/32/35.

9.1 Busqueda y conexidén automaticas de sensores
El proceso de busqueda de sensores se inicia pulsando el boton «lniciar busqueda

automatica». La busqueda se realizara en dos minutos, sin filtrar por tipo de sensor ni intensidad

de la senal. Los sensores encontrados se registran en celdas libres. Las celdas ocupadas

anteriormente no se sobrescriben; si es necesario, deben borrarse antes de realizar la busqueda.
Si hay un gran numero de sensores cerca del dispositivo, es posible que el sensor deseado

no se conecte. En este caso, es necesario borrar todas las celdas y vincular el sensor manualmente.

Iniciar la busqueda de sensores con el comando:
BLEAUTOCATCH - busqueda automatica sin filtro basada en la intensidad de la senal.
BLEAUTOCATCH 0 - detiene la busqueda actual.

El comando BLEAUTOCATCH inicia el proceso de busqueda y registra automaticamente las
direcciones de los sensores encontrados. Por defecto, la busqueda se realiza durante dos minutos

sin filtro basado en la intensidad de la sefal.

9.2 Anadir manualmente los sensores ADM31, ADM32 y ADM35 y ver la lista
de sensores ainadidos.

El comando BLESENSOR permite afiadir direcciones de sensores, asi como ver la lista de
direcciones afiadidas. La direccion del sensor se indica en la etiqueta adhesiva colocada en la

carcasa. No es necesario introducir dos puntos al introducir una direccion.

BLESENSOR X,Y - anade la direccion Y a la celda X, donde X =0..4;
BLESENSOR X,0 - borra la celda X, donde X = 0..4;

BLESENSORYY - afiade la direccion Y al final de la lista;
BLESENSOR 0 - borra la lista;

BLESENSOR - muestra la lista de direcciones anadidas al rastreador.

Ejemplo de introduccion de un comando:
BLESENSOR 0,FC61CFEF5E31 — anadir la direccion FC:61:CF:EF:5E:31 a la celda 0;
BLESENSOR FC61CFEF5E31 — anadir la direccion FC:61:CF:EF:5E:31 al final de la lista.
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Después de anadir direcciones de sensores mediante el comando, la lista de sensores en la
interfaz del configurador no se actualiza automaticamente. Para ver la lista de sensores en la

interfaz grafica, haga clic en el botén «leer configuracion».

9.2.1 Solicitud de informacion de los sensores ADM31/32/35 conectados por un
equipo

El comando BLESENSORINFO permite solicitar los ultimos datos recibidos por el dispositivo

desde el sensor. El comando se puede utilizar durante el proceso de diagndstico.

BLESENSORINFO X muestra la informacién del sensor con el numero X, donde X es el
numero de dispositivo de la lista de sensores BLESENSOR.

El comando BLESENSORINFO muestra informacion sobre todos los sensores configurados
sin parametros.

Ejemplo de respuesta:

BLESENSORINFO: [0]:DD9DD495C467; DT:2; PT:1; F:1; V:3.2; A:1; R:i— 35; LMT:20; S:0;
[1:EE53F61FCCO05; DT:0; PT:0; F:0; V:25.5; T:— 300.00; L:655.35; H:255, R:0; LMT:0; S:32768;

Descripcion de los parametros de respuesta:

Campos comunes a todos los tipos de sensores ADM3x:

Una direcciéon de sensor

DT - tipo de dispositivo.
P — tipo de paquete.

F — versién del firmware.
V — voltaje de la bateria.
R — nivel RSSI en dBm.
LMT — tiempo transcurrido desde el ultimo mensaje del sensor.

S — estado del sensor.

ADM31/35

T — temperatura.
L — luminosidad.
H - humedad.
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9.2.2 Descripcion de los parametros transmitidos al servidor desde los sensores
ADM31/32/35.

Las lecturas de los sensores ADM31/32/35 se transmiten en el bloque de datos «BLE ADM
sensors» junto con el resto de datos de cada mensaje de informacion. Hay cinco campos CAN
asignados para cada sensor. La correspondencia de los campos CAN con el tipo de datos
transmitidos se indica en la tabla 3. El numero de sensor que se muestra en la tabla corresponde

al nimero de la lista de sensores BLESENSOR vinculados.

Tabla 3. Descripcion de los parametros transmitidos al servidor desde los sensores

ADM31/35
Sensor 0 Sensor 1 Sensor 2 Sensor 3 Sensor 4 Parametro
can1 can6 can11 can16 can21 Temperatura
can2 can7 cani12 can17 can22 Humedad
can3 can8 can13 can18 can23 Luminosidad
can4 can9 can14 can19 canz4 Voltaje de la bateria
can5 can10 can15 can20 can25 Sensor Hall

Tabla 4. Descripcion de los parametros transmitidos al servidor desde los sensores ADM32

Sensor 0 Sensor 1 Sensor 2 Sensor 3 Sensor 4 Parametro
can1 can6 cani11 can16 can21 Inclinacion
can4 can9 canl14 can19 can24 Voltaje de la bateria

9.2.3 Conversion de los valores entrantes al lado del servidor.

Debido a la universalidad del bloque de datos « CAN», no se aplican férmulas de calculo a
estos campos en los servidores.

Para convertir los valores a un formato legible, se deben aplicar las férmulas de calculo que
se describen a continuacién a los valores entrantes.

Para evitar picos en las lecturas durante la pérdida de comunicacién con los sensores, se
recomienda establecer un rango de valores aceptables en el lado del software o aplicar otros filtros

compatibles con el software utilizado.
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» Se utilizan dos formulas de calculo de temperatura

Se utilizan 2 formulas de calculo para dos rangos de valores entrantes.

Para el rango de valores de 0 a 32767, utilice la férmula X*0,01.

Para el rango de valores de 32768 a 65535, utilice la formula X*0,01- 655,36.

Para que se muestren correctamente los valores negativos y positivos, es necesario utilizar
ambas féormulas para los rangos correspondientes.

El rango de valores aceptable tras el calculo segun la féormula es — 39...+150.

El valor de — 300 (después del calculo utilizando la férmula) es el codigo de error «sin sefal del

SEensor».

* Nivel de humedad

No se requiere conversion.
El rango de valores aceptable es 0— 100

El valor 255 es el cédigo de error «no hay sefial del sensor».

 Luminosidad

— Formato abreviado (seleccionado por defecto).
No se requiere conversion cuando se utiliza el formato abreviado.
El rango de valores aceptable es 0 — 65534.
El valor 65535 es el cddigo de error «no hay sefial del sensor».
— Formato completo.
Cuando se utiliza el formato completo, se debe aplicar la férmula X*0,01.
El rango de valores aceptable tras el calculo es de 0,00 a 83866,00.
El valor 42949672,95 (tras el calculo con la férmula) es el cédigo de error «sin sefial del sensor.

* Voltaje de la bateria

Se debe aplicar la formula X*0.1.
El rango de valores aceptable tras el calculo es 0- 4.

El valor 25,5 (tras el nuevo calculo segun la férmula) es el codigo de error «sin sefial del sensor».

* Sensor Hall (detector de campo magnético)

No se requiere conversion.
El rango de valores aceptable es 0-1.
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9.3 Anadir FLS BLE en modo manual y ver la lista de sensores anadidos

El comando FUEL le permite afadir direcciones de sensores, asi como ver la lista de
direcciones anadidas. No es necesario introducir dos puntos al introducir una direccion.

Este comando se utiliza para introducir direcciones MAC BLE. El tipo de sensor se determina
automaticamente.

El dispositivo admite la conexién simultanea de tres FLS.

FUEL Y - afnade la direccion Y a la primera celda disponible;
FUEL X,Y - afiade la direccion Y a la celda X, donde X = 0..2;
FUEL X,* - borra la celda X, donde X =0..2;

FUEL * - borra toda la lista de direcciones FLS;

FUEL - muestra la lista de direcciones afadidas al rastreador.

Ejemplo de entrada de comando:
FUEL 0,E5F2A9527B1D: afnade la direccion E5:F2:A9:52:7B:1D a la celda 0;
FUEL E5F2A9527B1D — afadir una direccion E5:F2:A9:52:7B:1D a la primera celda

disponible.

Ejemplo de respuesta a una solicitud de lista de direcciones con el comando FUEL.:

FUEL [0,BLE]: COC2D56617EA, [1,BLE]: *, [2]:*
Celda 0 —BLE FLS, direccion C0:C2:D5:66:17:EA
Celda 1 — * vacia

Celda 2: * vacia
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9.3.1 Solicitud de datos del FLS conectado con el comando

El comando FUELINFO permite solicitar los ultimos datos recibidos por el dispositivo desde el

sensor. El comando se puede utilizar durante el proceso de diagndstico.

FUELINFO X: muestra la informacién del sensor con el numero X, donde X es el numero de
dispositivo de la lista de sensores FUEL (X=0..2).

FUELINFO: el comando sin parametros muestra informacién sobre todos los sensores
configurados.

Ejemplo de respuesta: FUELINFO: [0,BLE]: C6F8FDC43558; DT:2; F:130; L:1; T:25; V:3,7 ;
LMT:3; R:=96; [2,BLE]: FSAAEA4D14DE; DT:2; F:130; L:1; T:24; V:3,7 ; LMT:70; R:— 98;

Decodificacion de la respuesta para ESCORT TD — BLE:
DT — tipo de dispositivo;

T — temperatura;
L — nivel de combustible;
V — voltaje de la bateria;
F — version del firmware;
LMT — tiempo transcurrido desde la recepcion del ultimo mensaje del sensor;
R - RSSI.
Decodificacion de la respuesta para DUT- E:
DT — tipo de dispositivo;
F — version del firmware;
L — nivel de combustible;
T — temperatura;
DTC — mascara de error. Los campos de la mascara se describen en el protocolo del sensor;
LMT — tiempo transcurrido desde la recepcién del ultimo mensaje del sensor;
R — RSSI.
Decodificacion de la respuesta para GNOM:
DT — tipo de dispositivo;
F — version del firmware.
P — caracteristica de presion en el sistema neumatico.
T — temperatura;
DTC — mascara de error. Los campos de la mascara se describen en el protocolo del sensor;
LMT — tiempo transcurrido desde la recepcién del ultimo mensaje del sensor;
R — RSSI.
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10 Actualizacién del software del dispositivo

El software del dispositivo (firmware) se puede actualizar a través de una interfaz USB
utilizando un programa configurador o a través de un canal GPRS.

10.1 Actualizacion del software a través de USB

El configurador comprueba la version actual del firmware en el servidor de actualizaciones y
descarga el archivo de firmware si es necesario, siempre que el ordenador tenga acceso a Internet.

Para actualizar el firmware, siga estos pasos:

— Conecte el cable USB — C al dispositivo y al puerto USB del ordenador personal;

— Abre el programa «KADM CONFIGURATOR» en su ordenador personal.

— Si la version del firmware instalada en el dispositivo no esta actualizada, ADM
CONFIGURATOR se lo notificara.

— Haga clic en «Actualizacién disponibley.

— En la pestafia «Notificaciones» que se abre, haga clic en «Actualizacion de firmware a
través de USB».

— Después de la actualizacion, el dispositivo se reiniciara y pasara al modo de

funcionamiento.

{ATENCION! No apague el dispositivo durante el proceso de actualizacion del firmware hasta
que el programa de configuracion lo haya detectado. De lo contrario, el software podria dafiarse y
debera repararlo en el centro de servicio técnico del fabricante.

10.2 Actualizacion del software del dispositivo a través de GPRS

Para actualizar el software del dispositivo a través de GPRS, debe instalar una tarjeta SIM
activa en el dispositivo y configurar el punto de acceso, el usuario y la contrasefia (APN, usuario,
contrasefia) del operador movil. De lo contrario, el dispositivo se quedara bloqueado en el modo
de descarga de firmware desde el servidor de actualizacion hasta que se agoten todos los intentos
de conexion.

El proceso de actualizacion comienza después de que el dispositivo reciba el comando
«UPDATE» a través de uno de los canales posibles: USB, GPRS, SMS. Después de recibir el
comando «UPDATEVY, el dispositivo se conecta al servidor de actualizacién y descarga el firmware

mas actualizado.
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Tras una actualizacion satisfactoria, el dispositivo cambia al modo de funcionamiento
principal con la configuracion del punto de acceso y la direccion del servidor que se establecieron
antes de la actualizacion. El resto de ajustes deben comprobarse tras la actualizacion vy, si es
necesario, reinstalarse.

Si no es posible descargar la actualizacion, el dispositivo volvera a funcionar con el software

existente.

10.3 Actualizacion del software del dispositivo a través de USB utilizando el
archivo de firmware

El archivo de firmware debe solicitarse al departamento de soporte técnico.

Para actualizar el firmware a través de la interfaz USB utilizando el archivo de firmware, siga
estos pasos:

— Conecte el cable USB al dispositivo y al puerto USB del ordenador personal;

— Ejecute el programa «ADM CONFIGURATOR» en su ordenador personal.

— Después de conectar el dispositivo al programa, abra la seccién «Configuraciény, en la
pestaia «Dispositivo», haga clic en «Actualizar firmwarey;

— Haga clic en «Si» en la ventana emergente.

— Arrastre y suelte el archivo de firmware en el campo correspondiente de la ventana del
configurador.

— Después de actualizar el firmware, el dispositivo se reiniciara y pasara al modo de

funcionamiento.

{ATENCION! No apague el dispositivo durante el proceso de actualizacién hasta que el
programa de configuracién lo haya detectado. De lo contrario, el software podria danarse y debera

repararse en el centro de servicio técnico del fabricante.

11 Requisitos de almacenamiento y transporte

Los dispositivos deben almacenarse en un almacén a una temperatura de entre +5 °C y +40
°C y con una humedad relativa maxima del 85 %.

Después de transportar los dispositivos a temperaturas bajo cero, deben ponerse a
temperatura ambiente durante de 24 horas.
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12 Garantia

El fabricante garantiza el correcto funcionamiento del dispositivo durante 12 meses (bateria
Incorporada - 6 meses) a partir de la fecha de venta si el consumidor cumple todos los requisitos y
sigue todas las normas de transporte, almacenamiento, instalacion y manipulacion. La garantia no
cubre:

un dispositivo con dafos y defectos mecanicos (grietas y astillas, abolladuras, signos de
impactos, etc.) causados por el consumidor como resultado del incumplimiento de las
normas de manipulacion, almacenamiento y transporte. Cuando haya signos de oxidacion
u otras pruebas de penetracién de liquido en la carcasa del dispositivo;

un dispositivo sin carcasa;

un dispositivo con signos de reparacion realizada fuera del centro de servicio del fabricante;
un dispositivo con signos de dafos eléctricos y/o de otro tipo causados como resultado

de cambios inaceptables en los parametros de la red eléctrica externa o del uso
inadecuado del dispositivo;

un dispositivo desactivado debido a una actualizacion de software no autorizada.

El software del dispositivo esta protegido por licencia. Los términos relacionados con la

responsabilidad limitada del fabricante en el marco del Acuerdo de licencia se encuentran

disponibles en el sitio web http://en.neomatica.ru/upload/files/license.pdf
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13 Marcado y embalaje

El marcado se encuentra en la carcasa del rastreador. Los rastreadores se embalan en cajas

individuales que los protegen durante el transporte y el almacenamiento. Es posible el embalaje

multiple.

14 Eliminacion

El reciclaje del dispositivo se realiza de acuerdo con las nhormas y requisitos nacionales y

locales.

15 Alcance del suministro

Nombre

Cantidad

Rastreador ADM P50/ ADM P50
LTE

Fuente de alimentacion —
Cargador

Ficha técnica

Fabricante: Neomatica LLC, 24a
Malkova, oficina 7, Perm 614087, Rusia

Teléfono: +7 (342) 2— 111- 500 (ext. 42).
Correo electrénico: sales@neomatica.com

Sitio web: http://neomatica.com
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Apéndice A. Descripcidn de los bits del campo «Estado»

Neomatica. LLC. Rastreador ADM P50 GLONASS / GPS. Rev. 1.2 con fecha del 16/09/2025.

Méascara

Bits | Descripcion del campo «Estado» Valor

0 El dispositivo se encendié con el botdn de encendido. 1

1 Tarjeta SIM activa (0 — SIMO, 1 — SIM1) 2

2 No hay conexién con el servidor 4

3 3

4 Senfal de voltaje bajo de la bateria 16

5 Sefial de coordenadas no validas 32

6 Las coordenadas se fijaron en ausencia de movimiento 64

7 La alimentacion externa del dispositivo esta desconectada. 128

8 Se ha pulsado el boton «SOS» 256

9 Sospecha de interferencia de GNSS/spoofing 512

10 Interferencia de GNSS 1024

11 2048

12 El dispositivo se apago con el boton de encendido. 4096

13 La ubicacion son obtenidos de la etiqueta BLE 8192

14 Las coordenadas se determinan utilizando estaciones base GSM. 16384

15 32768
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